ﬂobolmn ROBOTIK TERIMLERI

robotik ve mekatronik teknolojileri

ROBOTIK ALANININ TANIMI

Her tlrlt enddistriyel tesis ve hizmet birimlerinde yer alabilecek esnek tiretim / esnek otomasyon unite,
sistem ve butlnlesik lGretim tesislerinde,

¢ Robot, Telerobot, Akilli Robot, Otonom Robot, Humanoid, Biyorobot

e Manipilator, Telemanipulator,

e Kendinden Gudumli Tasit,

e Parga ileten Diizenekler,

e Sayisal Denetimli Uretim Birimleri,

e Kontrol Donanimi Ve Yazilimi

konularina destek saglamak lzere, mekatronik ve robota dayali her cins ileri teknolojik Griin ve
kontrol donanim ve yazilimi.

ROBOTIK NEDIR?

Robotik, fiziksel etkinlik ve karar verme gibi uygulamalarla bir gorevi yiriterek insanlarin yerini
alabilecek makinalarla ilgili ¢galismalari igerir. Robotik, geleneksel mihendislik sinirlarini kesistiren
yeni bir modern teknoloji alanidir. Robotlarin karmasikligini ve uygulama alanlarini anlamak elektrik-
elektronik muhendisligi, makina mihendisligi, endistri mihendisligi, bilgisayar muhendisligi,
matematik alanlarinda genis bir bilgi ag1 gerektirmektedir.

ROBOT NEDIR?

Robot, bir dizi verilen gorev cercevesinde programlanmis cesitli hareketler ile gerecleri, pargalari,
aletleri veya 06zel donanimlari hareket ettirmek icin tasarlanmis programlanabilir c¢ok islevli
manipilatordir. Bu tanim Robot Institute of America-RIA tarafindan verilmistir. Robot, duyargalari
(sensor) ile gevresini algilayan, algiladiklarini yorumlayan, bunun sonucunda karar alan (yapay zeka),
karar sonucuna goére davranan, eylem olarak hareket organlarini ¢alistiran veya durduran bir aygittir.

ROBOTU OLUSTURAN PARCALAR

Robot dért ana kisimdan meydana gelir :

=  Bir mekanik yapi ya da eklemlerle birbirine baglanmis sirali rijid nesnelerden (uzuvlardan) olusan
manipilator; manipilator, serbestligi saglayan bir koldan (Arm), el becerisi saglayan bir bilekten
(Wrist) ve robotun yapmasi gereken gorevi tamamlayan sonlandiricidan (End Effector)
olusmaktadir.

= Eklemlerin hareketlenmesiyle manipilatoriin hareketini saglayan hareketlendiriciler (Actuators-
Motors)

=  Manipulatériin veya ¢evrenin durumunu gozleyen algilayicilar (Sensors)

=  Manipulator hareketini kontrol eden bir kontrol sistemi

ROBOTIiK VE MEKATRONIK URUN GELISTIREBILME VE URETEBILME YETENEGI
Bu kapsamda kazanilmasi gereken yetkinlikler asagida agiklanmistir:
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Mekanik, Elektrik, Elektronik, Bilgisayar, Kontrol, Yazim ve Malzeme bilimine hakim, teknolojik bilgi
Uretebilen ve yonetebilen insan kaynagina sahip olmakla baslar. Tasarim teknolojileri, mekanizma
tasarimi, temel kontrol teknolojileri, sensér uygulama teknolojileri, gémili yazilimlar, servo motorlar
ve denetleyiciler, kinematik ve dinamik, lazer teknolojileri, goriinti isleme, 6lgme, kalite denetimi gibi
alanlarda yetkinlik kazanilmasini gerektirir. Bu yetkinliklerin kazanilmasini saglayacak yol haritasi
planlanmistir.

TUBITAK Mekatronik Strateji Raporundan.
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