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1 Genel Baki s

rsBot (RS-RK01/02) Gezer Robot Kit robotik ve mekatronik uygulamalarini
kolaylastirmak, kucik yaslardan baglayarak genis kitlelere yayabilmek amaciyla
gelistiriimig bir tagiyici tekerlekli robot platformudur. Bu tasiyici platforma algilayici
ve denetimciler ekleyerek ¢ok farkl robot uygulamalari gerceklestirebilirsiniz. Bu kit

ile uygulamalariniza hizli ve kolay bir sekilde baslayabilmeniz icin gerekli donanimi

Size sunuyoruz.

Bu dokimanda Gezer Robot Kiti birlestirmek ve kullanima hazir duruma

getirebilmek icin gerekli islemlerin nasil yapilabilecegini bulabilirsiniz.

Birlesmis robot kit Sekil 1’de gorilebilir.

Destek
Tekerle gi

Algilayicilar

Sekil 1 rsBot Gezer Robot Kit (birlesmis).
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rsBot (RS-RK01/02) Gezer Robot Kit asagida belirtilen 6zelliklere sahiptir:
— Gezer robotlar i¢in tasiyici tekerlekli platform.

- ki katl (alt/tist) ve kesik-dairesel sekle sahip alev kirmizisi renkli, elektrostatik
boyali Aliminyum sasi.

— 6xAA pil yatagi ve kablo gecigleri icin hazir yapi.

— 2 adet sok emici 6zellikte surusg tekerlegi (60x18mm).

— 2 adet destek tekerlegi.

— 2 adet modifiye edilmis yiksek torklu (6,5 kg.cm) servo motor.

— Baglanti elemanlari (motor montaj parcalari, aralayicilar, vida, somun).
— Motor sirtc, rsPIC ve iBox denetimcileri icin hazir montaj yerleri.

— Hareket Hizi: ~20 cm/s (7.2V besleme ile)

— Boyutlar: 215 x 190 x 60 mm. (birlesmis kit)

Gezer robot kit ile birlikte gelen parcalari Sekil 2'de gorebilirsiniz.

Sekil 2 Gezer Robot Kit parcalari.
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2 Kurulum
2.1 Kit igerigi
Gezer robot kit Sekil 3'te gorulen kutu icerisinde gelmektedir. Paket icerigini Sekil 4'te
gorebilirsiniz.

Sekil 4 Gezer Robot Kit icerigi.

M EICEIMM Kutuyu birlesmis robotunuzun taginmasinda da kullanabilirsiniz!
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2.2 Birle stirme

Bu bolumde robot kitimizi birlestirmek icin gerekli adimlari bulabilirsiniz. Robotumuzu

olusturmaya alt sasiden baglayacagiz. Alt sasi icin su parcalara ihtiyacimiz olacak:

Aliminyum alt sasi

2 adet modifiye edilmis servo motor
4 adet L destek parcasi

12 adet M3x6 vida

12 adet M3 somun

Yildiz tornavida (ayrica temin edilmelidir)

Sekil 5 Alt sasi parcalari.

Parcalarimizi tanidiktan sonra birlestirmeye baslayabiliriz. Bunun icin Sekil 6’da yer

alan parcalara ve asagidaki parca numaralarina dikkat ediniz:

© N o O R~ wDhRE

Alt sasi

Ust sasi

Surus tekerlekleri

Servo motorlar

L montaj parcalar

M3 somunlar ve vidalar

Destek tekerlegi, somun ve pulu
Aralayicilar ve vidalari

vl.2

Ocak 2009

Her hakki mahfuzdur. Yazili izin olmadan dokimanlaig bir kismi kopya, kayit, basim veygatiherhangi bisekilde cgaltilamaz ve yayinlanamaz.

6



[/E//_] robotsan

robotik ve mekatronik teknolojileri

Sekil 6 Robot kit parcalari (humaralandiriimis).
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Simdi kitimizi birlestirmeye baglayabiliriz!

ilk olarak L parcalari servo motorlarimiza baglamamiz gerekli. Bunun icgin size
gonderilen kitinizden L parcalar ile baglanti vida ve somunlarini cikartiniz ve servo

motoru sekilde goruldugu gibi vidalayiniz.

Sekil 7 Servo motor ile L parcalari baglantilari.
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L Parcalari
Yerlesim Yerleri

Sekil 8 L parcalari montaj delikleri.

M EPICEINN  Vidalarn size verilen somunlarla sikigtirmayi unutmayiniz!

Simdi sira servo motorlarimizi sasiye sabitlemeye geldi. Bunun icin servo motorlardan

birini aliniz ve motorun beyaz ucu sasiden disariya bakacak ve sasi merkezine yakin
olacak sekilde yerlegtiriniz.

Sekil 8 Servo motorun yerlestiriimesi.
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L parcalarin tek delikli yuzleri ile Sekil 8'de gosterilen vida deliklerini Ust Uste getirip

vidalayiniz.

Simdi sirada destek tekerleklerinin takilmasi var. Bunun igin size gbnderilen paketten
destek tekerleklerini, bunlara uygun somunlari ve pullari ¢ikartiniz. Destek tekerlegini
sekilde gosterildigi gibi yuvasina yerlestiriniz. Sekilde de goruldugu gibi sasi ile somun

arasina bir pul yerlestiriniz.

MIREPIICEM  Pulun sasinin altina veya istiine yerlesimini degistirerek tasiyici

platformun yerden yuksekligini ayarlayabilirsiniz!

Sekil 9 Destek tekerleginin yerlestiriimesi.

Destek tekerleklerinin ikisini de taktiktan sonra alt saside bir tek tekerleklerimiz eksik
kaliyor. Bunun igin kitte yer alan, servomotor icin modifiye edilmis tekerlekleri Sekil

11’de goruldigu gibi monte ediniz.
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Sekil 10 Tekerlegin servomotora birlestirimesi.

Tekerlekleri taktiktan sonra st sasiyi sabitleyebilmek icin aralayicilari alt saside D

seklinde olan bogluklarin hemen yanindaki yuvalara vidalayiniz.
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Sekil 11 Alt sasinin tamamlanmis durumu.

Artik alt sasimiz hazir durumda, sira Ust sasiyi monte etmeye geldi. Bu adim alt
sasinin montajindan ¢ok daha kolay bir adim. Oncelikle Ust sasiyi alt sasi ile hizali

olacak sekilde aralayicilarin Gizerine yerlestiriniz.

MNPl ICEIRN Pil haznesinin girecegi boslugu motorlarin kablolarinin baktigi yone

yerlestirmelisiniz, aksi halde kablolari kullanmaniz zorlasacaktir!

Bu durumda destek cubuklarinin Ust sasideki yuvalari kargiladigini farkedeceksiniz.
Bu yuvalara yerlestireceginiz vidalari yeterince siktiginizda Gezer Robot’'unuz hazir
olacaktir. Birlesgtiriimis robot kitin farkli goérunttlerini takip eden sayfalarda

bulabilirsiniz.
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Sekil 13 Onden goriinis.
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Sekil 15 Alttan gortnus.
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2.3 Kat Ekleme

Robot kitimize kat ekleyerek daha fazla gelistirme alanina sahip olabilirsiniz. Bunun
icin tek yapmamiz gereken aralayici ve robot kit ilave sasilerini alip ikinci kat tGzerine
yerlestirmemiz. Ornek olarak kat eklenmis robot kitlere ait sekilleri asagida
bulabilirsiniz. En st katl, kamera, robot kol gibi donanimlarla zenginlestirmeyi

deneyebilirsiniz.

Sekil 16 3 kath rsBot Gezer Robot Kit.

MR CEIMN  3iinci kat Gizerinde mini RC servomotorlari yerlestirmek icin

hazir yerler oldugunu unutmayiniz! Mini RC servomotorlar Uzerine algilayici

yerlestirip etraflarina bakmalarini saglayabilirsiniz.
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Sekil 17 3 ve 2 katli Gezer Robot Kitler birlikte.
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