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1 Genel Baki s

O-bOt robotik ve mekatronik uygulamalar icin mekanik altyapr saglayan, CD
boyutlarindaki sasisiyle dar alanlarda da rahatlkla hareket edebilen hareketli bir
platformdur. Bu tastyici platforma algilayici ve denetimciler ekleyerek cok farkl
robot uygulamalari gerceklestirebilirsiniz. Bu kit ile uygulamalariniza hizli ve kolay

bir sekilde baglayabilmeniz icin gerekli donanimi size sunuyoruz.

Bu dokimanda O-bOt'u birlestirmek ve kullanima hazir duruma getirebilmek igin

gerekli islemlerin nasil yapilabilecegini bulabilirsiniz.

Birlesmis robot kit Sekil 1’de gorilebilir.

Surds
tekerlesi

Kablo gecs

d araliklari
araliklari

Destek B i el |
tekerlesi Motor montaj delikleri

Sekil 1 O-bOt (birlesmis).
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O-bOt asagida belirtilen 6zelliklere sahiptir:
— Gezer robotlar icin tagtyici tekerlekli platform.

- Iki katli (alt/tist) ve dairesel sekle sahip sari, lacivert, kirmizi, gri, beyaz ve siyah

renkli, elektrostatik boyall Aliminyum sasi.
— 4xAA pil yatagi ve kablo gecigsleri icin hazir yapi.
— 2 adet sok emici 6zellikte suris tekerlegi (50x13mm).
— 2 adet destek tekerlegi.
— 2 adet modifiye edilmis yuksek torklu (1,6 kg.cm) mini servo motor.
— Baglanti elemanlari (motor montaj parcalari, aralayicilar, vida, somun).
— Hareket Hizi: ~14 cm/s (4,8V besleme ile)

— Boyutlar: 120 x 127 x 60 mm. (birlesmis iki kath kit).

Gezer robot kit ile birlikte gelen parcalari Sekil 2'de gorebilirsiniz.

Sekil 2 Gezer Robot Kit parcalari.
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2 Kurulum

2.1 Kit icerigi

Gezer robot kit Sekil 3'te gorulen kutu icerisinde gelmektedir. Paket icerigini Sekil 4'te
gorebilirsiniz.

Sekil 3 Gezer Robot Kit kutusu.

Sekil 4 Gezer Robot Kit icerigi.

M EICEIMM Kutuyu birlesmis robotunuzun taginmasinda da kullanabilirsiniz!

v1.0 Mart 2009

Her hakki mahfuzdur. Yazili izin olmadan dokimanlaig bir kismi kopya, kayit, basim veygatiherhangi bisekilde cgaltilamaz ve yayinlanamaz.

5



[Eyrobolmn

robotik ve mekatronik teknolojileri
2.2 Birle stirme

Bu bolimde robot kitimizi birlestirmek igin gerekli adimlari bulabilirsiniz. Robotumuzu
olusturmaya alt sasiden baglayacagiz. Alt sasi icin su parcalara ihtiyacimiz olacak:

— Aliminyum alt sasi

— 2 adet modifiye edilmig servo motor

— 4 adet L montaj parcasi

- 8 adet M2x8 vida

- 8 adet M3 somun

— Yildiz tornavida (ayrica temin edilmelidir)

Parcalarimizi tanidiktan sonra birlestirmeye baslayabiliriz. Bunun igin Sekil 5'te yer
alan parcalara ve asagidaki parca numaralarina dikkat ediniz:

Alt sasi

Ust sasi

Surus tekerlekleri

Servomotorlar

L montaj parcalari

M2 somunlar ve vidalar

Destek tekerlegi

© No gk wDdPE

Aralayicilar ve vidalari
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Sekil 5 Robot kit parcalari (humaralandiriimis).
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Simdi kitimizi birlestirmeye baglayabiliriz!

ilk olarak L montaj parcalarini servo motorlarimiza baglamamiz gerekiyor. Bunun igin
size gobnderilen kitinizden L parcalarini, baglanti vidalarini ve somunlarini ¢ikartiniz ve

servo motoru sekilde goruldagu gibi vidalayiniz.

Sekil 6 Servo motor ile L montaj parcalarinin baglantilari.
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Sekil 7 L parcalari montaj delikleri (ok ile gosterilmigtir).

M EPICEINN  Vidalarn size verilen somunlarla sikigtirmayi unutmayiniz!

Simdi sira servo motorlarimizi sasiye sabitlemeye geldi. Bunun i¢in servomotorlardan
birini aliniz ve motorun beyaz ucu sasiden disariya bakacak ve sasi merkezine yakin
olacak sekilde yerlestiriniz. Bu durumda L parcalarin delikleri ile sasi Uzerindeki
deliklerin birbirlerini karsiladiklarini géreceksiniz.
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N "/

Sekil 8 Servomotorun yerlestiriimesi.

L parcalarin delikleri ile $ekil 7°'de gosterilen vida deliklerini Ust Uste getirerek

vidalayiniz.

Simdi sirada destek tekerleklerinin takilmasi var. Bunun icin size génderilen paketten
destek tekerleklerini c¢ikartiniz. Destek tekerlegini sekilde gosterildigi gibi yuvasina

yerlestirip biraz ittiriniz. Destek tekerlegi yuvasina rahatca oturacaktir.
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Sekil 9 Destek tekerleginin yerlestiriimesi.

Destek tekerleklerinin ikisini de taktiktan sonra alt saside bir tek tekerleklerimiz eksik
kaliyor. Size gonderilen tekerlek Kkitini motora takip ortadaki vida deliginden

vidalayiniz.
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Sekil 10 Tekerlegin servo motora birlestiriimesi.

Tekerlekleri taktiktan sonra Ust sasiyi sabitleyebilmek icin aralayicilari alt yariklardan

istediginize vidalayiniz. Aralayicilarin yerlerini istediginiz gibi degistirebilirsiniz.
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Sekil 11 Alt sasinin tamamlanmis durumu.

Artik alt sasimiz hazir durumda, sira ust sasiyi takmaya geldi. Bu adim alt sasinin
montajindan ¢ok daha kolay bir adim. Oncelikle (st sasiyi alt sasi ile hizal olacak
sekilde aralayicilarin Uzerine yerlestiriniz. Bu durumda destek cubuklarinin st
sasideki yariklara denk geldigini farkedeceksiniz. Bu vyariklara yerlestireceginiz
vidalari yeterince siktiginizda O-bOt’'unuz hazir olacaktir. Birlestiriimig robot kitin farkh
goruntulerini takip eden sayfalarda bulabilirsiniz.
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Sekil 12 Robot kitimizin bitmis hali.

isterseniz O-bOt'unuzu desteklediginiz takimin renginde de temin edebilirsiniz (Renk

secenekleri 6zellikler bolumunde belirtilenler gibidir).

Sekil 13 Taraftar O-Botlar ve farkh renk secenekleri.
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2.3 Kat Ekleme

Robot kitimize kat ekleyerek daha fazla gelistirme alanina sahip olabilirsiniz. Bunun
icin tek yapmamiz gereken aralayici ve robot kit ilave sasilerini alip ikinci kat tGzerine
yerlestirmemiz. Ornek olarak kat eklenmis robot kitlere ait sekilleri asagida
bulabilirsiniz. En Ust kati, kamera, robot kol ve benzeri donanimlarla zenginlestirmeyi

deneyebilirsiniz.

Sekil 14 3 kath O-bOt Kit.
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