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Robotlar n dinyas na ho geldiniz!!!

Bu doklimanda, trun kutusu icerisinde birle tirilmemi olarak verilen

O-bOt'unuzun mekanik parcalar n n tant m amaclanm ve birle tirme i lemi
anlatim tr.

Birinci Bolimde: Robotunuzun parcalar , foto raflar, adetleri ve tan miar ile

daha yak ndan tan acaks n z. kinci Bolumde: Robotunuzun birle tirme i lemini
a ama a ama yaparken dikkat edece iniz noktalar 6 reneceksiniz.

Vidalar n gosterimi “M(cap)x(boy)” eklindedir ve de erler “mm’ cinsindendir.
fadenin ba ndaki ‘M’ harfi ‘metrik’ sistem vida anlam ndad r. Boy, vidann ba nn
alt ndan ucuna kadar olan mesafedir.

Ornek: M2x5 = ¢ap 2 mm, boyu 5 mm olan vida demektir.

Somunlar n gosterimi “M(ic cap)” eklindedir ve de er “mm” cinsindedir.
Ornek: M2 =i¢ cap 2 mm olan somun demektir.
M2x5 vida ancak M2 somunla kullan labilir.




Onemli!

O-bOt Gezer Robot, iki de i1 ik motor ile surilmektedir.
 DC-Servo Motor veya
e DC Motor

Motorlar n asiye birle tirilmesi (Montaj ) icin verilen tutucular da farkl dr.
Size sundu umuz motor tlrine goére, motorun asi ve tekerlek birle tirme
| lemleriicin a a daki uygun basamaklar n takip ediniz.

~DC Motorlar

DC-Servo Motorlar

Not: Sar veya ye ililei aretli olan motorlar SOL,;
turuncu ile 1 aretli olan motorlar SA  motorlard r.



BOLUM-1 ObOt GEZER ROBOT ANAB LE ENLER




S.No. ObOt GEZER ROBOT ANA B LE ENLER ADET
1 AS 2
2 SURU TEKERLE 2
3 MOTOR 2
4 DESTEK TEKERLE 2
) YILDIZ TORNAV DA 1
6 P L KUTUSU 1
7 O-bOt KARTI 1
8 USB KABLOSU 1
PAKET-1:

P1 MOTOR VE TEKERLEK B RLE T RME SET 1
PAKET-2:

P2 | ALTVEUST AS BRLE TRME SET 1
PAKET-3: )

P3 O-bOt KARTI UST AS YE BA LANTI ELEMANLARI 1




DESTEK TEKERLEK
MONTAJ DEL KLER
(2 ADET)

KABLO GEC
DEL KLER MOTOR L-TUTUCU
(2 ADET) MONTAJ DEL KLER

(2 TARAFTA 4ER ADET)

GENEL B RLE T RME
KANALLARI

AS LER N SADECE RENKLER FARKLIDIR. STED NZ ALT VEYAUST AS
OLARAK KULLANAB LRS N Z. SA -SOL TARAFLAR, MOTORLARIN VE O-bOt KARTININ
B RLE TR LMES NE GORE BEL RLENM OLACAKTIR. (2. BOLUMDE ANLATILACAKTIR.)



P1 PAKET :

MOTOR VE SURU TEKERLE
DC-Servo Motorlar icin

B RLE T RME SET |

M2x5 vida - 8 adet

M2 somun - 8 adet

L-tutucular - 4 adet

Tekerlekleri motora
birle tirme vidalar

M2x10 (2 adet)



P1 PAKET :

MOTOR VE SURU TEKERLE
DC Motorlar igin

B RLE T RME SET Il

+«—N\2 Somun - 8 adet

+«— M2X5 Vida - 8 adet

U-Tutucular - 2 adet



P2 PAKET :

ALT VEUST AS B RLE TRME SET

¢ |\|3X8 Vida - 8 adet
(veya M3x10)

Ust asi Destek Cubuklar

< (4 ADET)

AYNI ZAMANDA O-bOt KARTININ UST AS YE B RLE T R LMES NDE DE KULLANILIR.
(2. BOLUMDE ANLATILACAKTIR)



P3 PAKET :

O-bOt KARTI UST

AS YE BA LANTI ELEMANLARI

<+ N 3X10 Vida - 4 adet

+— M3 Somun - 4 adet

< Lastik Conta - 4 adet

O-bOt kart n n alt ytzeyinin
Ust asiye temas etmemesi
icin kullan [ r.



BOLUM-2 O-bOtUNB RLE TR LMES

DC-Servo MOTORLARIN L-TUTUCULARAVE ALT AS YEB RLE TR LMES |

Bu b6lium sonunda alt asia a daki gorinid te olacak;
robotunuzun onil-arkas ve sa -solu belli olacaktr.

Ye il ve Turuncu
Ye il motor solda | aretler motorlar n

On
: \ / sadece bir yluzunde
aft eksenlerinin mevcuttur ve motorlar

cak koldu una€ — == - - - - —— - ______ monte edildi inde
dikkat ediniz. ikisi de ekilde
Sol gorilda 0 gibi
ustte gorunur
Kablolar arkada olmal dr.

kalm olacak \
Ters ba lama durumu

nas | olur ve robotun
kullan m n nas | etkiler?

Yukar daki birle tirmeyi yapmak i¢cin dncelikle L-tutucular motorlar n za P1 paketinden
¢ kan vida ve somunlarla a a daki gibi ba lamaya ba layal m:




DC-Servo MOTORLARIN L-TUTUCULARA VE ALT AS YEB RLE TR LMES II

\ Motor kablosu

L -tutucu, Uzerindeki bu

e delikten asiye
ba lanacak.
Somun
vidaya tutturulmu
Motor aft L-tutucu Motor kulakg  (delikli)

(Tekerlek buraya (Motor kulakg na gore aft taraf nda)
ba lanacak) Y Id z tornavida
Elinizle somunu donmeyecek kadar
bast r p tornaviday saat yonunde
cevirirseniz s kma i lemini tamamlayabilirsiniz.

Viday sonuna kadar ittirip somunu elle
cevirerek de s kabilirsiniz.

“

Y Id z tornavida 2 motora da L-tutucular bu ekilde ba lay n z.



DC-Servo MOTORLARIN L-TUTUCULARA VE ALT AS YEB RLE T R LMES Il

L-tutucular motorlara ba lad ktan sonra yine P1 paketinden ¢ kan vidalarla
asimize ba layabiliriz. Elinizdeki iki asiden istedi inizi kullanabilirsiniz. Bunun

alt asiolaca n biliniz! /

Ye il aret
motorun ust
ylzeyinde

Kare deli in ’
kG egeni ile \ ’
aft ekseni )
cak k.

\Vida L-tutucu deli inden

Eksenler cak k geciriimi .

olmazsa ne olur???

Bu iki delik kullan Imal ki, asi Uzerindeki kare deli in ko egeni
lle motorun aft ekseni cak k olsun.

I Di er 2 deli | kullanmak isterseniz asinin 0bur ylzund ¢evirmeniz gerekir.
Goruntd yine ayn olacakt r. O zaman niye 4 delik var???



DC-Servo MOTORLARIN L-TUTUCULARA VE ALT AS YEB RLE TR LMES IV

ekildeki gibi motorlar
asiye ba layabilirsiniz.

K MOTORU DAB RLE T RD KTEN SONRA BU BOLUMUN LK SAYFASINDAK
DURUMLA KONTROL ED N Z!!!



DC MOTORLARIN U-TUTUCULARA VE ALT AS YEB RLE TR LMES I

Bu b6lum sonunda, a a daki gérinimde birle tirme i lemini tamamlam
olacaks n z; ayr ca robotunuzun Ooni-arkas ve sa -solu da belli olacaktr.

On
Sar ve Turuncu
Sar i aretli motor | aretler motorlar n
solda sadece bir yuztne
konulmu tur.
Sol Kar trmamak icin;

motorlar monte

etmeden once ikisi de
ekilde goruldt U gibi

Ustte gorunur olmal dr.

Ters ba lama durumu nas | olur ve robotun kullan m n nas | etkiler?



DC MOTORLARIN U-TUTUCULARA VE ALT AS YEB RLE TR LMES Il

Motor Kablosu

/

> U-Tutucuyu, tzerindeki bu

deliklerden asiye

\ ba layacaks n z.
Motor aft

(Tekerlek buraya U-Tutucu
ba lanacak)



DC MOTORLARIN U-TUTUCULARA VE ALT AS YEB RLE TR LMES Il

Y Id z tornavida

Elinizle somunu donmeyecek kadar

bast r p tornaviday saat yonunde
cevirirseniz s kma i lemini tamamlayabilirsiniz.

Viday sonuna kadar ittirip somunu elle
cevirerek de s kabilirsiniz.

asiye, iki motoru da
resimdeki gibi ba lay n z.



O-bOt KARTININ UST AS YEB RLE TRLMES |

Bu boliUm sonunda, Ust asia a daki gérinumde olacaktr.
Yandan Gorunu
Di er O-bOt kart
Asimiz / Motor-A giri |
(Ust asN @=——==pP3 paketinden ¢ kan

¢ vida, conta v_e somun.
Contalar asi ve kart

Destek cubuklar n n aras nda kalm
Motor-A giri  ine uzak P2 paketinden ¢ kan
tarafta olduklar Na = destek cubuklar
dikkat ediniz! (Somun yok)
O-bOt kart En d taki kanallar
Motor-A giri | ;D tan 2. kanallar

Kare Delikler
D tan 2. kanallar n /

kare delikl_er \ P2 paketinden ¢ kan di er

taraf ndaki uglar na 4o destek cubuklar end taki

vidalanm . kanallar n kare delikler
\ taraf ndaki uclar na

vidalanm



O-bOt KARTININ UST AS YEB RLE TR LMES I

T

ekildeki konumda asiyi vidaya gecirip
destek cubu unu da tak p dondurerek
asi ve siyah contay O-bOt kart ve
destek cubu _u aras nda

s k trabilirsiniz.
O-bOt kart
Motor-A giri |
Bu taraftaki deliklerde /

somun kullan lacak.

UST AS N Z HAZIR!



Buraya kadar yapt klar n zla, alt ve tst asinizin gerekli birle tirme ve ba lant
| lemlerini tamamlam bulunuyorsunuz!

ALT AS

UST AS



ALTVEUST ASNNBRLE TRLMES

UST ASY,ALT ASYE
EK LDE GORULDU U
G B V DALAYAB L RS N Z.

D KKATIHI
O-bOt KARTINIZIN ‘MOTOR-A’' G R SOL MOTOR TARAFINDA OLMALIDIR!




BU DURUMDAN SONRA TEK EKS M Z TEKERLEKLER!!
On

USBGR \

Sol

MOTOR-B
MOTOR-A (Sa Motor giri 1)
(Sol Motor giri 1)

MOTOR KABLOLARINIZI KARE DEL KLERDEN UST TARAFAGEC REB L RS N Z!



TEKERLEKLER N B RLE TR LMES |

(DC-Servo Motorlar igin)

TEKERLE N TEKERLE N
MOTOR DI ARDAN
AFTINA 4~ GORUNECEK
G RECEK TARAFI
TARAFI

— P1 PAKET NDEN CIKAN
V DALAR.

(DC Motorlar icin)

§ :
Tekerlek ile motor aftn

&« birle tirecek vidalar.



TEKERLEKLER N B RLE TRLMES Il

(DC-Servo Motorlar igin)

YETER KADAR BASTIRARAK YILDIZ TORNAV DAYLA BO LU UNU
MOTORUN AFTINA TAKINIZ! ALANA KADAR CEV R N Z.

(DC Motorlar icin)

Vidan n motor aftn rahat s k trabilmesiicin, viday motor aftn n diz taraf na
dondurerek tekeri tak n z ve viday skn z.



TEKERLEKLER N B RLE TR LMES Il
Son Durum

(DC-Servo Motorlar igin)

(DC Motorlar icin)



TEKERLEKLER N B RLE TRLMES IV

P L KABLOSUNU UST AS DEK YUVARLAK DEL KTEN GEC REBLRS N Z.

N\

DESTEK TEKERLEKLER N DE ALT AS DEK DEL KLERE ALTTAN
EL N ZLE TAKTIKTAN SONRA P L KUTUNUZU DA K AS ARASINA
YERLE TREBLRSN Z.



O-bOt'unuzu GULE GULE KULLANAB L RSN Z!



